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TS AGENDA

. Introduccion. e
. Consecuencia del Exceso de Carga.

. Sistema de Pesaje de Vehiculos en Uruguay.
. Marco Regulatorio.

. Estaciones de Control con sistema WIM.

. Mejoras al Proyecto Original.

. Laboratorio de Pesaje DNT-MTOP.

. Interconexién Base de Datos.

. Integracion con la Guia de Carga. : =

. Monitoreo de uso de Bitrenes.
. Modalidad de Prestacion del Servicio.

. Beneficio Econdmico del Sistema de Pesaje.

. Resumen de resultados alcanzados y

desafios.



reso Argenting

SR INTRODUCCION

« Datos de Contexto

« Sector Transporte y Logistica: 5% PBI Republica
« Transporte Terrestre: 2,3% PBI

* Vehiculos de carga registrados : 43.000 Republica

Argentina

* Red Vial Nacional: 8.800 km.
* Red Vial Departamental: 60.000 km.

 Ratio km/habitante: de las mas alta de
América Latina.

« Trafico Nacional de Cargas: 20 millones de
t/afo.

« Trafico Internacional de Cargas: 3,5 millones
de t/afio.

Oceano
Atlantico




CONSECUENCIA DE LOS EXCESOS
DE CARGA

Desde los Organismos Viales:
*Deterioro acelerado de la red vial.

Aumento de Costos de mantenimiento de las
rutas.

Desde la Sociedad:
*Menor seguridad vial.
sAumento de las emisiones de los motores.

Desde los Transportistas:
sAumento de los costos de mantenimiento.
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sz )  SISTEMA DE PESAJE EN URUGUAY

PRINCIPALES COMPONENTES DEL SISTEMA

» Marco Regulatorio.

* Infraestructura existente: Conjunto de Estaciones
de Pesaje Dindmico de tipo fijo y portatil.
 Laboratorio de Pesaje DNT-MTOP.

 Contrato de Suministro, Operacion y

Mantenimiento con un Concesionario.




SISTEMA DE PESAJE EN URUGUAY

MARCO REGULATORIO

*Reglamento Nacional de Circulacion Vial

(Dimensiones maximas). Decreto 118/984

Limites de Peso para Vehiculos: Decreto
311/007.

*Reglamento Metrologico de Instrumentos de

Pesaje de Vehiculos en Movimiento en
Carreteras. Decreto 500/006
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SISTEMA DE PESAJE EN URUGUAY

ESTACIONES DE CONTROL CON SISTEMA WIM

» 4 Estaciones de Control Fijas Dobles
» 8 Estaciones de Control Simplificadas

« 4 Estaciones de Control Fijas en Pasos de

Frontera
« 2 Estaciones de Pesaje Portatiles
Ampliacion de infraestructura prevista:
« 3 Estaciones de Control nuevas dobles.
* 4 Estaciones de Control Estacionales.

« 11 Estaciones para Moviles.

mw» :/@




ESTACIONES DE CONTROL

Congreso Argenting
de Vialidad y Trinsito

Estacion de Control Ruta 1 (Video)




reso Argenting

s ESTACIONES DE CONTROL

« Control de Peso por Ejes, por Grupos y PBT.
« Control de Documentos

« Control de Dimensiones.

« Operacion 24/7.

« Confiabilidad del Sistema.

« Permanente verificacion por parte del 6rgano
de control (Laboratorio de Pesajes) y la DIMEL.

« Aspectos Criticos:
. Control de Desempeiio del Operador.
. Estrictos mantenimientos.
. Control del Estado del Pavimento.

. Registro permanente de incidentes y
elaboracién de indicadores que
permiten monitorear el sistema de
pesaje.
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TS ESTACIONES DE CONTROL

Puesto Tipo - Control Punitivo (LSWIM) - Diagrama




ESTACIONES DE CONTROL

Puesto Tipo - Control Punitivo (LSWIM) - Fotos
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Latirerir ESTACIONES DE CONTROL
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Q ESTACIONES DE CONTROL

de Vialidad y Trénsito

MEJORAS AL PROYECTO ORIGINAL

. Sistema de Medicién de Dimensiones.

. Sistema de Control Automatico de Documentacion del

Vehiculo.

. Sistema de CCTYV, con filmacion y registro fotografico de cada

incidencia.
. Sistema de Control Previo basado en RFID y OCR.
. Sistema de Control de Evasion y Fugas.
. Software de Gerenciamiento en Tiempo Real — WIM Report.

. Inspector Remoto.



ESTACIONES DE CONTROL

SISTEMA DE MEDICION DE DIMENSIONES

Basado en Tecnologia Laser.

Control de Exceso de

Dimensiones en Movimiento.
Desarrollo propio.
Exactitud: +/- 2 cm. o — 0] [T

Escaneo Total del Vehiculo.




ESTACIONES DE CONTROL

SISTEMA DE MEDICION DE DIMENSIONES




ESTACIONES DE CONTROL

CONTROL AUTOMATICO DE DOCUMENTACION

Congreso Argenting
da Vialidad y Trinsito

WIM Control - Operador - 1PS - Modo Actual: Fiscalizador

Wehiculos .
ro 1: Pantall rador don
:eh. Matricula  Tipo Vel. 1 2 3 4 5 6 PBT Ancho Alto Largo Emor Vel. Peso Dim. Doc. & Cuad 0 a ta a Ope ado do de Se
st [anes | 16| 84| 7210] 10530 7s00] 70| 7920 070 Bl X [ X :
muestra el ingreso de datos
7210 10590 22320
512 |LE4500 7] 45| 6230| 8300) 7500 22630 0
6230] 16400 Cuadro 2: Pantalla Inspector donde
513|AD0922 16| 43| 6250 12180 8010| 6320| 7500 40860 28 X
6250 12180 | 22430 I'e
a2 |o[BB] s 7] 0] | 7] | o B X | X busca datos de vehiculos
5830 11740| 10330 | 13410
515 LK2164 7| 26| 6130| 8180 6880 21250 i
— e —
YL b WIM Control - Datos Flota de Vehiculos |= E|E|
o Ingreso Nuevo V[gh[gulo ¥ g Buscar
@ Matricula1:  |SBD5623 . Veh. extranjero [ | Conechas Matricule:  |ENEIEHY Fiegistro DNT/Padron E
J L (] ] Tipo: E ‘ (C11) ToTne “ehiculo
o : I Ejes Levantados : | 1 B2 Matricula:  [STP0470 Registro: 70013372 Tipo: ciz
&0 —
Eies Matricula 2 : ‘ \\j Estado 0 Suspension: |SME Ejes: 3
2 ” = Comentario : l ‘ Cant. de neuméticos poreje:  |2:4:4 Tipo de neumdéticos por eje: |GGG
[ Cambiar Usuario H Cambiar Modo HéHisloriaPesadasl
Fesos méximos grupos (kg.): |EDDD:1 8000:0:0

\/ vio PNC [30/09/2008 vio CAT: [04/01/2009 Praroga CAT:

Empresa
/ Cadigo: 07001725 RUC: 210664450016
Mombre:  |GORASOW HNOS LTDA Teléfono:  |-03574255
Zona de Carga de Datos —_ Direcgitn:  |CAMING ARIEL 5182 MONTEVIDEQ

Automatico o Manual




ESTACIONES DE CONTROL
SISTEMA DE CCTV PESAJES

Registro del proceso de pesada en puntos clave.
Almacenamiento de foto y video.

Registro de Matricula de Unidad Motriz y Unidad

Remolcada.
Minimo 3 camaras por balanza

Camara 1:. Registra el video de la pesada y captura

una foto cada vez que un eje se apoya sobre el plato.

Camara 2: Foto de Matricula delantera del vehiculo.

Camara 3: Foto de Matricula trasera del vehiculo



ESTACIONES DE CONTROL

SISTEMA COMPLETO - Caso Ruta 1

1 - CONTROL PREVIO: BALANZA DE ALTA VELOCIDAD (HSWIM)

2 - SELECTIVA: BALANZA DE MEDIA VELOCIDAD

3 - PUNITIVA: BALANZA FISCALIZADORA DE BAJA VELOCIDAD (LSWIM)
4 - PORTICO DE CONTROL PREVIO

5 - PORTICO DE EVASION
8 - PESCANTE DE CONTROL DE FUGAS

7 - PORTICO PARA MEDICION DE DIMENSIONES
8 - SISTEMA DE SENALIZACION
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ESTACIONES DE CONTROL

CONTROL PREVIO

Congreso Argenting
de Vialidad y Trénsito

* Objetivos:

« Evitar la formacion de colas en el puestos de pesaje.

» Evitar re-pesar a vehiculos que hayan sido pesados antes en el mismo

corredor.

« Evitar demoras al transportista.
« Caracteristicas:

» Sensores de peso piezoeléctricos para alta velocidad (HS-WIM).

« Antenas RFID y sistema de reconocimiento de placa.

» Sensores opticos para medicion de altura.

« Antena RFID para TAG encapsulado usado en unidades remolcadas.
* Resultados:

» Vehiculos son seleccionados aleatoriamente en funcion de su comportamiento
historico. C.U.F.

« Se mantiene el control de documentos.

« Control de Peso se realiza con mayor error. Si peso +error esta proximo a
tolerancia se ingresa el vehiculo a control punitivo



ESTACIONES DE CONTROL

CONTROL PREVIO

CONTROL PREVIO
- LOCP
- PIEZOS
LASER DELIMITADOR DE SENDA
ANTENAS 71D
CAMARAS DE SEGURIDAD
« OPTICO DE ALTURA (=4 30e)
- CAMARA OVERVIEW
CAMARA VEHICULAR DE MATRICULA

O~ AN




ESTACIONES DE CONTROL

SELECTIVA CON DARSENA EXCLUSIVA

CONTROL SELECTIVA:

- LOOP (VAN ALINEADOS POR SENDA COMO
SE APRECIA EN LA VISTA EN PLANTA)

- PIEZO

- ANTENA RFID

- CAMARA VEHICULAR DE MATRICULA

- CAMARA DE SEGURIDAD

- CAMARA OVERVIEW




ESTACIONES DE CONTROL

SELECTIVA DE DARSENA EXCLUSIVA

Balanza MS-WIM .

6% de error, segunda seleccion.
Controla peso (ejes ,grupos y PBT).
Documentos de Unidad Motriz y Unidad Remolcada
RFID y ALPR. '

Ademas tiene sensores de altura , calcula largo y

velocidad-
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de Vialidad y Transito

Deteccidn automatica de vehiculos evasores.

Generacion automatica del documento de
contravencion.

ID del vehiculo, mediante RFID, CCTV vy
mediante una lectura automatica de la matricula
(ALPR).

Medicion del largo de cada vehiculo y de la
velocidad de circulacion.

Impresion y almacenamiento en base de datos
de la contravencion con imagenes y datos
asociados.

Envio online de la informacién a base de datos
Central.

ESTACIONES DE CONTROL

SISTEMA DE EVASION AUTOMATICO




Congreso Argenting
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ESTACIONES DE CONTROL

SISTEMA DE EVASION AUTOMATICO

Vista de la pantalla del Sistema

Entrada Ruta 1 OPE: INSP:
Control previo Evasidn
Pesada Hara Matriculas Vel Tipo Error Peso Dim. Doc “!| Ewento Hora Matricula Sen. =
6612 19/06/2014 09:35... | SEH4220 0 0-[ 10 1062 19/06/2014 08:55:3...  MTC1225 4
6612 338 19/06/2014 03:04:5.. | STU1534 5
6613 19/06/2014 09:36... | MTP3854 139 10-[C12R11) 15 19/06/2014 09:08:0... | GAD1047 &
6613 1063 19/06/2014 03:08:0 4
614 15/06/2014 09:36... | LGA3402 28.78 25-[6UT0) 75 3 1070 19/06/2014 03:08:3 4
614 0 19/06/2014 03:16:2... | ITC1240 5
GEE 19/05/2014 0930, | MAF 2461 605 29-BUTO) T8 B 073 19/06/2014 09162 4
6615 N 19/06/2014 09:32:0... | ITC1244 5
- || 1079 19/06/2014 09:32:0, 4
: &8 3 g om L] Detalles: - .
Modo operacidn: FISCALIZADOR L =) Fochas de vencimiento . . Modo operacidn: - FISCALIZADOR
Moo control actual: KRR @ o ! 5 o Y 5 FNC: i ver [Tedos ) [ Fi
m ¥ & =) _7'3_7 | @ -1 1 S8 1 AT Prom- l H B ] 3
Selectiva Fugas de selectiva
Pesada  Hora tatriculas Vel Tipo 1 2 3 4 5 [ 7 Tatal Errar  Pesc Dim. Doc. Fug * || Pesada Hora Matricula Tipo Pesc Dim. Do *
1491 - OTP271E 516 | 20-(T1253) | 5000 7420 5950 E420 8200 g120 0 41110 0 2372 16/08/2014 08:46:3. -
1491 5000 13370 (22740 |0 0 0 0 2505 16/06/2014 11:40:0...  LTP4322 T1253 %
1492 19/06/2014 09:19:3... | STP1313 0 0-( 0 0 0 0 0 0 0 0 0 52 17/06/2n4 01:23.2. |ETPOZ1E  |T1253 %
1492 0 0 0 0 0 0 0 53 17/06/2014 01:28:4... RD23T3 Ti2s2 =
1493 19/06/2014 09:20:2... | STP3404 088 | 1-[UC11-5) 3310 4950 1] 1] 1] 0 0 13260 28 = 5487 16/06/2014 08:05:0.. | STP3I74  |TT153 %
1493 3310 9950 1] 1] 1] 0 0 Y 18/06/2014 04:53:0.. HTP1130 | C12R11 %
1495 19/06/2014 03:20:3... | TPDCF7E 1.02 [13-(T1152) | 5740 8300 E100 E310 0 0 0 26450 B3 ® 1332 19/06/2014 06:56:1... | JTP1036 TI253 % 3
1495 5740 8300 12410 |0 0 0 0 il 19/06/2014 03:15:3..  LTP5204 - s
4 11 3 < n »
Detalles: -
Fﬁnﬁ - Fechas de vencimiento:
980 e PNC: 20141031 L
CAT: 20141031
CAT Prorm.: 20140701 il
Modo operacidn: FISCALIZADOR Ver: [nggs v] [W/ Filtrar ]
Modo control: LR,
L
Aplic. conectadas: OP [ — DY | eo— Mo



SOFTWARE DE GERENCIAMIENTO

WIM REPORT

Herramienta que permite obtener reportes y

realizar el monitoreo remoto del puesto de

pesaje mediante sistema CCTV.

200000

Facilita las tareas de control y seguimiento.

Aporta transparencia al sistema.

Hace saber a Operadores e Inspectores que

estan siendo controlados.

Genera reportes claros

3] el Reporte
y preCISOS. Fochs esde: [28110/2014 | 21 [00 o0

Estacién: | TODAS v

Balanza: | TODAS v
Enpresa: [TODAS Q
nnnnnnnn :|TODOS Q
operador: | TODOS N

Modo de Operacién: | TODOS N
nnnnnnnn TODOS v
Tipo de Vehiculos: | TODOS v
Motriz:  TODAS
olque: _TODAS
Accién en consola: TODOS v

nnnnnnnnn

nnnnnnnnn

Accién Aul

nnnnnnnnnn

nnnnnnnnn

tomatica: | TODAS v
alda de balanza:

istros por pagina: | 10

v




SOFTWARE DE GERENCIAMIENTO

WIM REPORT

Reportes Automaticos:
Vehiculos Controlados:

« Lista de Vehiculos Controlados.

« Lista de Vehiculos Contravencionados.
Rankings:

« Ranking por Compaiiia.

« Ranking por Matricula.

Estadisticas:

*  Evolucion Mensual de Vehiculos Controlados.

e Cantidad de Vehiculos controlados en un
periodo.

Andlisis de Sobrepeso:
» Peso por Tipo de Vehiculo.
» Cuantificacién del Sobrepeso.

» Cuantificacién de Sobrepeso por eje.

Sistema de Pesajes

REDORTES MONITOREO ~ REPORTESCIRL.  BALANZAS REPORTESDE  GESTION DE
| REMOTO PREVIO | MOVILES | OPERATIVA MANTENIMIENTO

informacién General

* Estacion Ruta 1 Km 24,500

* Balanza Punit. Entrada Ruta 1
27/10/14 00:13

Foto: Matricula Delantera

« Fecha - Hora
« Modo de

Sneracitn Fiscalizador

+ Operador CIEMSA Liesegang, Nestor
+ Observaciones  Vehiculo Extranjero

U. Motriz U. Remolcada
+ Matricula YC9283
ﬁ:a'lpo de vehiculo o11
+ Tipificacién
operador
+ Tipo de
Suspensién
* Razén Social
 RUT
+ Cédigo DNT
+ Comentario

Control del Vehiculo

o11

Peso Dimensiones  Documentacién Velocidad
A D
X v - 3,49 km/h € Foto 1 de 5 €
o Inspector DNT  Salvo, Eduardo s
| acs Para ver los videos ud necesita tener instalado el Media Player Filter v4.6.0.5 Descargar Aqui
S Contravencién 311450

inspector
I Acciones consola

Control de Peso

1 2 | 3 4 5 6 7 | Total

[ [ [ [ [
l* Tipo de neumaticos [ [ [ [ [ [ |
|+ Cantidad de neumaticos [ [ [ [ [ [ |
|» Peso medido en ejes individuales (kg) [ 6.980 | 11.270 [ [ [ [ |
|+ Peso autorizado en ejes indiv. con tolerancias (ka) | 6.552 11.466 [ | | | |
|+ Peso medido en grupos y total (kg) [ 6.980 | 11.270 [ [ [ [ 18.250 |
[ [ [ [ [

+ Peso autorizado en grupos v total con tolerancias (kg) 6.552 11.466 17.674 |

Control de Dimensiones

Largo Alto Ancho
Dimensién medida (cm) 1323 361 276
Dimensién autorizada (cm) 1400 410 260
Tolerancias (cm) 27 20 10

U. Motriz U. Remolcada
Vigencia del PNC/CI
Vigencia del CAT




SOFTWARE DE GERENCIAMIENTO

WIM REPORT

Remolgque Empresa Nombre Pesada|Fotos Peso L Referencias
1PS  [20/08/10 |[23:40 [T1153 [ITP1635 |ITP1702 |07001211 TRANSPORTES PEZZATTI LIMITADA " 6} ) 4 :Er;;;'c‘;bnifnig Peco Ver
1PS  [20/08/10 |23:10 [T11512 |ACI202  |AYCA431 E X X Eﬁrﬂﬁltfﬁfniz peso Ver

[~ o) Libera vehiculo Wer
1PS  |20/08/10 |21:29 |C11R11 |ITP1604 |ITP1927 |07000052 COTRALI X X X e e
1PS  |20/08/10 |21:11 |C12R11 |HTP12S  |HTP131 |07024596/SILVA ROASCIO LUIS MARIA B X X Eﬁrﬁﬁltfﬁfniz peso Ver
iPS  |20/08/10 |20:51 (Ti2511 |0502451 0502291 |07000060DECRE SA B X ) 4 t:g::: ::::Eﬁ:; E
1PS  |20/08/10 |20:44 |C12R11 |ATP2417 |STP3326 07036685 NAYMA SRL B X :E::_ﬁ;';::?ﬂi: beso Ver
1PS  |20/08/10 |[20:43 [T1253 |[ITP1382 |ITP1236 |07045585/ACCER SA B X X :E::I::IEI:;IIEIE‘::FEEH?:E Peso Ver
1PS  |20/08/10 [20:30 |C1iR12 |[ITP2340 |ITP2341 |07052225SALVANO SA B X :E::_ﬁ;';::fﬂi: beso Ver
1PS  |20/08/10 [20:28 |C1iR12 |GTC1062 |GAA4086 |07038280 CAMPOLAND SA B X :E::I::IEI:;IIEIE‘::FEEH?:E Deco Ver
1PS  [20/08/10 |20:25 |T12511 |OAEGTZ  |BCK=298 B X :Er;;;'c‘;bni:nig Peso Ver

NN I A N (N A S A S N U N N N

Q‘P t{? hr‘:‘ uf? E:] 918 registros. Pdgina 1 de 92




SISTEMA DE PESAJE EN URUGUAY
LABORATORIO DE PESAJE

Infraestructura:

Balanza Fija de 4 Plataformas para
Pesaje Estatico.

2 Vehiculo Patron Tipo Tractor y
Semirremolque.

Masas Patronas trazables al Sli
Masas de Lastre.

Caracteristicas:

Laboratorio de Calibraciéon de
Vehiculos e Instrumentos de
Pesaje.

Acreditado por Norma
UNIT/ISO-IEC 17025:2005.
Operado por funcionarios de la
DNT.




ﬁ SISTEMA DE PESAJE EN URUGUAY

de Vialidad y Trénsito

LABORATORIO DE PESAJE

Equipamiento principal del Laboratorio de Pesajes




Congreso Argenti
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SISTEMA DE PESAJE EN URUGUAY
LABORATORIO DE PESAJE

ORGANISMO

/ _ URUGUAYO DE
7

ACREDITACION

CERTIFICADO DE ACREDITACION

El Organismo Uruguayo de Acreditacion otorga el presente
certificado a

Ministerio de Transporte y Obras Publicas - MTOP
Direccién Nacional de Transporte — DNT
Laboratorio de Pesaje

Camino Colman S/N esquina Av. I io Garzoén,
Montevideo, Uruguay

Quien ha sido acreditado bajo los requisitos de la Norma UNIT-

ISO/IEC 17025:2005. Esto cons su
competencia ﬁécmc @ﬁ Lm
Calubraeﬁn en el al
(

O DE
La acreditacion es valida dosde 23. 1 2.2013 2[23 12616 ON

El Laboratorio de Callbracién queda idenﬁﬂcado con la
siguiente marca de acreditacion:

ORGANISMO
URUGUAYO DE
ACREDITACION

LC NRO. 005

— = Zeci g 220813
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=) SISTEMA DE PESAJE EN URUGUAY

INTERCONECCION DE BASES DE DATOS

DIAGRAMA DE FLUJO DE INFORMACION
PESAJES EN RUTAS NACIONALES

Proceso de Generacion de
archivode diferencias de flota & ]
con la version del dia anterior

Ctyar:
PESAJE DATOS Phizacig,

dif
LOCAL de gy, Creng;
0 Cl
S \S Envio de contravencionesa
DNT
SERVIDOR FTP

CIEMSA L ﬂ

ESTACIONES DE BASE DE . ﬂ

PROCESOS

-CONTRAVENCIONES FORMATO DNT
-PESADAS FORMATO WIM REPORT
-ACCIONES OPERADOR, INSPECTOR FORMATO

WIM
-FOTOS DE PESADAS CON CODIGO DE
INFRACCION ACTUALIZACION INFORMACION

WIM REPORT
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Implementacion de la Guia Electronica de Transporte de Cargas y el Sistema

SISTEMA DE PESAJE EN URUGUAY

INTEGRACION DE LA GUIA DE CARGA

de Informacion de Carga del Transporte Terrestre (SICTT).

Em resase Gestionde Sistema de
pr \ multas Balanzas -
vehiculos
Gestion de
Transportistas obligados cobranza
emitir GdC
[
Transporte o
(*) o
internacional MIC/DTA/CRT SICTT -
) ~ Cuerpo
° inspectivo del
MTOP
[ o Empygesas
BPS
GD
Direccion DC Eears S ‘;‘;
Nacional de ) DGI
Aduanas Guia Otraj guias
transporte
Administracién semovigntes DNIC
Nacional de MIEM - Otros
Puertos MGAP DINAMIGE Organismos

(*) uruguayos que hacen transporte internacional y extranjeros que operan con
Uruguay al amparo del convenio sobre transporte internacional terrestre




Congreso Argenting
die Vialidad y Trinsito

SISTEMA DE PESAJE EN URUGUAY

MONITOREO DE USO DE BITRENES

« Estudio de viabilidad en un
corredor.
« Evaluacion de infraestructura y
puentes.
» Estudio de performance
:
 Normativa: Decreto 371/11
;
Balanza Fecha Hora Motriz  Remolque Empresa Nombs Pesada Fotos Peso Dim. Doc. Gen. Accion Referencias
24PE 27/10/14 |21:57 |T1252S2 [ITP1347 NTP4266 GIN SA X Contravencion exceso de peso 545408
24PE 24/10/14 |02:59 |T1252S2 [B578052 |B60408 07050578|FORESTEC SA [ ©] x Contravencion exceso de peso 545400
24PE 22/10/14 (17:13 |T125252 [B578052 |B60408 07050: SA o] x Contravencion exceso de peso 545398
24PE 20/10/14 |15:06 |T125252 |JTP1453 NTP3840 |0 GIN SA [ °] x Contravencion exceso de peso 545394
24PE 19/10/14 |16:44 |T125252 |JTP1161 |TAD766 |07051485(GAFESUR SA o] x Contravencion exceso de peso 545392
24PE 19/10/14 |14:20 |T125252 |MTP2289 |MTP3860 |0 SA b 4 Contravencion exceso de peso 545391
24PE 19/10/14 |10:09 |T125252 |MTP3619 |MTP3618 |0 SA [ °] x Contravencion exceso de peso 545390
24PE 17/10/14 |15:39 |T12S2S2 |JTP1392  |JTP1394 |07029491|SILVERA CACERES ENRIQUE ALVARQ| - x Contravencion exceso de peso 545388
24PE 17/10/14 |14:10 |T12S2S2 |JTP1200 |JTAD635 |07029491|SILVERA CACERES ENRIQUE ALVARO| © x Contravencion exceso de peso 545387
24PE 16/10/14 |23:54 |T1252S2 |MTP3620 |MTP36l6 |0 SA [ ©] x Contravencion exceso de peso 545384




SISTEMA DE PESAJE EN URUGUAY

BENEFICIO ECONOMICO DEL SISTEMA

Congreso Argenting
de Vialidad y Trénsito

e Escenario sin control
* Escenario con control

* Resultado: Se requiere casi 2 cm extra de carpeta asfaltica y 5 cm de
base granular para asegurar igual nivel de servicio a 10 afos.

* VAN=12,7: USS (6%) cada 200km de carretera.

Ly Lo
P
TRAFICO DE DISENO
Ejes. Volumen BI8 Factor N ejes
ton. kips tipo acumul. 0,50678 q DIMENSIONADO ESTRUCTURAL
3 6,6 1 ) 0,40555 0,016 0 R% P S, - po T p. | G,
35 7.7 1 [ 0,40860 0,030 0 8 1,037 034 4.2 25 ~0,2009
4 8.8 1 0 0,41263 0.052 0
59 130 1 | 2.687.631| 043978 0.266 714.232
6.3 139 1 994.055 | 0,44845 0,349 346.775 SN Req = ald1 + a2d2m2 + a3d3m3 Subrasante
9.7 214 1 0 0,58083 1,944 0 SN (fea) SN B = aldl + a2d2m2 CBR Mz (psi)
103 | 227 1 |5375.261] 0,61768 2,441 13.110.486 493 SNCa=aldl 10,0 9389 streetpave
106 | 233 1 | 1988.110] 0,63791 2,719 5.406.042 teracion 1a
107 | 236 1 0 0,64493 2817 0 streetpave
Espesores c - p SN
e de capa Valores de SN de capa R(E)) (cm) a adoptar  obtenido
5 11,0 2 0 0,40335 0,010 0 Subbase 40% b: _ SNreq= 4,93 0,047 24249 215 24,0 4,93
6 132 2 0 0,40555 0,022 0 Base 60% 02 _SNb= 3,50 0,049 32006 65 100 3.69
8 176 2 [ 0,41263 0,071 0 Carpeta o SNca= 315 0173 182 18,2 3,15
10 22,0 2 0 0,42429 0,183 0 Espesor total del pavimento: 52,2
16 35.2 2 0 0,50006 1,264 0
16,3 359 2 0 0,50591 1,361 0 m2=m3 1,10
176 | 388 2 | 2.687.631| 0,53399 1838 4.041.204
184 | 405 2 994.055 | 0,55362 2,184 2.170.529
201 | 443 2 0 0,60175 3,060 0
21 46,3 2 0 0,63103 3,609 0 | (po—p.)
o~ Py
g Jaz1s)
LogW,, =Zr*So+9.36logSN +1)—0.20+ +2.32logMr)-8.07
6 132 3 0 0,40184 0.005 0 109
21 46.3 3 0 0,46663 0,891 0 0.40+ SN+1F
217 | 478 3 0 0,47360 1,018 0 (SN+
% 57.3 3 0 052786 2,088 0
Wi G _G
Log| —%& |=-4.79x Log(19) +4.79x Log(L,, + L,,) —4.33x Log(L,,) + —-—-—+
SN req SN ca SNb W"< ’/i‘E /JX
Wiss 26.698.268 logW ) | logwus) | log(w ug
log(W us] 7.43 7.43 7.43 7.43 “ 0.081(L,, + L, J* 008109 o | o (42-P
0,00 0,00 0,00 B, =0 SN (L) Py =04 NeT %8\ 22 15
Wt = 26.698.268 x ) i




mﬁ SISTEMA DE PESAJE EN URUGUAY

reso Argenting
die Vialidad y Trinsito

MODALIDAD DE PRESTACION DE SERVICIO

 Concesion.

 Alcance:

— Proyectos.

— Construccion.

— Provision de equipos.

— Mantenimiento.

— Operacion.

— Desarrollo y Mto. de software.

— Metrologia (Ajustes, Calibraciones,
seguimiento ).

— Acreditacion con Norma ISO
17025.




ﬁ SISTEMA DE PESAJE EN URUGUAY

Congreso Argenting
de Vialidad y Trénsito

RESULTADOS ALCANZADOS

Amplia cobertura del sistema WIM con
operacion 24/7. Sistema de Fiscalizacion

implementado.

2 millones Vehiculos Pesados por afio.

*90% flota de camiones es controlada.

*Reduccion de Vehiculos excedidos y del

monto de los excesos.
«Contravenidos por Peso: 0,5 %
*Excedidos en Dimensiones: 1,8 %

*Documentacion irregular: 4,7 %




SISTEMA DE PESAJE EN URUGUAY

RESULTADOS ALCANZADOS

* Desarrollo e Implementacion de un Marco

Regulatorio acorde a tecnologia WIM.

 Laboratorio de Pesaje DNT-MTOP que ofrece

trazabilidad a patrones internacionales.

» Implementacion de tecnologia adecuada y

confiable.

» Implementacion exitosa basada en un estricto
control y cumplimiento de los procedimientos de

operacion y mantenimiento.

Incentivo al transportista cumplidor de la

normativa vigente.




ﬁ SISTEMA DE PESAJE EN URUGUAY

Congreso Argenting
da Vialidad y Trinsito

DESAFIOS

* Inspeccidon remota en todos los puestos.

* RFID masivo, obligatorio para todas las unidades.

» Validacion por la Autoridad Metrolégica Nacional del pesaje punitivo con Balanzas Portatiles.
» Apoyo a la instrumentacién de la “Guia de Carga”.

» Mejorar el sistema de gestion administrativa de las contravenciones.

» Contribucién a la actualizacion del flujo de mercancias peligrosas por carretera.

 Control automatico con camaras infrarrojas de puntos calientes en tambores o discos de

frenos. M. | % J—
— : ’




Muchas Gracilas



